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L'¢re de la collaboration robotique est en
£ ]
— marche.
ABB a développé un robot collaboratif & deux
bras destiné a I'assemblage de petites piéces et
doté de mains flexibles, d'une vision intégrée et de gestion
de trajectoires a la pointe de la technologie.

Au plus pres de vos besoins

Des partenaires de confiance

ABB a développé cefte offre pour Féducation. MNotre désir de
foumir une formation de qualité aux &tudiants est enfré en
résonnance avec notre désir de faire partager notre expertise
au futurs acteurs de Findustrialisation.

En partenariat avec nos deux universités IUT de Metz et IUT de
Rennes, nous avons pu ecouter, comprendre et dialoguer avec
les experts de l'enseignement afin de répondre concrétement &
vos besoins.

La toute demiére technologie ABB est mise & disposition pour HHE s .
foumir des cours padagogiques. Filieres concernées :

Afin de faciliter l'utiisation de ce package, ABB foumnit une BAC - DUT
bibliothéque d'exercices permettant I'utilisation de cette cellule. «  BAC STIZD «  DUT GMP
= BAC s3I = DUT GENl
- i BTS: Licences :
Avantages du package educatif e crea o Mécatroniaue
» BTS Electrotechnique * Licence Robotique

Pour les enseignants

»  Mobile : Robot sur chariot & roulettes facile & disposer
dans une salle de cours

« Compact : Robot collzhoratif ne nécessitant pas de zone El|g|b|l|te CERPEP

de confinement

»  Prét a I'emploi : Supports de cours et bibliothéque de
travaux pratiques mis & disposition. Les systdmes mains
de préhension sont aussi foumis (pince électrigue,
venfouse, caméra de vision).

«  Complet - Nombreuses fonctionnalités disponibles (robat
a deux bras, vision, programmation avanceée, diversites
des communications.. ).

Cycles Ingénieurs

Pour vous accompagner dans le développement de vos
compétences avec le matériel ABB, nous vous proposons
des formations &ligibles au CERPEP (Centre d'Efudes ef de
Recherches sur les Fartenanats avec les Enfreprises et les
FProfessions).

Formations pour enrichir vos connaissances

+ Eligible : Fomation de nouveaux enseignants via le *  Programmation Robot Yubdi®
CERPEP - Programmation Contrileur IRCS
) *  Programmation Avancée Contrdleur IRCS
Pour les etudiants - Programmation Vision Intégrée ABB

*  Programmation RobotSudio 6

»  Ludigue - Robot & la pointe de la technologie -
*  Programmation Avances RobotStudio 6

= Varié : Par ses nombreuses fonctionnalités, une multitude
de sujets peuvent &tre fraités en travaux pratiques (TP).

= Seécurité : Robot intrinséguement sir permettant de 1 EERPEP oo verses
travailler avec les étudiants sans mettre en danger leur ]g e n |'.:-: i Ce il i
s&curité.

= Concret : Réaliser vos TP sur un robot industriel en
situation réelle.
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ROB110

Au plus prés de vos besoins

3 Le package éducatif ABB YuM® comprend un robat & deux bras, innovant et convivial, possédant des fonctionnalités avancées qui
offrent un large potentiel d'applications d'automatisation industrielles.

Contenu du Package

Thémes de Travaux Pratiques

Matériel

Robot IRB 14000 — YuMi®

« Robot a 2 bras, 2 fois 7 axes

- Charge embarquée - 2509 par bras

= Conftréleur intégre dans le robot

= Pupitre mobile d'apprentissage tactile

- Systéme de vision embarqué (sur une main)

- Systéme de sefrage asservi (en effort, en
position et en vitesse)

= Sysiéme de venturi sur une main

- Vermine lumineuse 3 couleurs programmables

Support Chariot

- 4 roues pour le déplacer facilement

- Sysiéme de maintien en position

- Trappe de rangement matériel sous le robot
= Plateau de travail reglable

Logiciel robot

Option logiciel

- Détection de contact
= Vision intégrée ABB
- Multimove

= PC Interface

= SmartGripper

=« Mulii tAches

Fourniture du package éducatif

= 1 formation Programmation YuMi offerte & Cergy
+ Supports de cours professeur
« Bibliothéque de 20 TP eléves

PC

= 100 licences flottantes du logiciel de
programmation et de simulation RobotStudio®,
incluant la réalité virtuelle et 1a réalité
augmentée dans ses applications.

Robot YuMi®

+ Découverte du robot

+ Prise dépose de piéces

» Echanges dinformations avec l'opérateur via
EiS

+ Recalages de mouvements robot par
référentiels

» Palettisation paramétrée de piéces

« Dépalettisation par contact

= Synchronisation des mouvements des bras

= Programmation de la caméra de vision

+ Programmation du robot pour exploiter la vision

RobotStudio

+  Modélisation de cellule

« Creation d’un outil & partir d'un fichier 3D

+ Implantation de modéle 3D et création de
trajectoires

Caractéristigues Technigues du Support Chariot

Ce support peut étre bloqué en position par les freins des roulettes ou
via un dispositif de verrouillage (option). Le chariot est congu pour
étre équipé d’un FlexFeeder double ou deux doubles avec une
interface complémentaire. Un pupitre de programmation est monté sur
la poignée. La charge maximale admissible sur la table est de 50kg..
La hauteur de table peut étre réglée entre 600 a 1000mm du sol par pas
de 50mm. Masse totale avec un FlexFeeder double : 293 kg
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Variantes
La table est pré percée de trous lisses pour goupilles et taraudés en
alternance.
Il est possible de mettre le robot & gauche et le FlexFeeder a droite.
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